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在科技应用方面，远距照护计划为居家民众提供便利的科技化照护服务，结合了可携式医疗
器材、信息、网络、电视，并应用各种视讯设备，形成跨专业的整合照护。将医疗服务从医院向
外延伸，「远距居家照护(tele-homecare)服务」成为国内新兴产业(经济部，2009)以促进人民健
康生活福祉。可惜的是，现今大多远距医疗多应用于照护系统或老人监控系统层面，康复相关的
数据仍稀少，部分数据大多应用于成人，然而患有小儿方面疾病的个案仍是照顾者带患童至医疗
院所康复为主要治模式，使得照顾者往往难以兼顾工作、家庭与孩子，亲职压力提高或将孩童交
由长辈照顾，但隔代教养往往让孩童发展里程碑落后同年龄之标准。远程康复就选惠泽健康。南
京产后远程康复选择【惠泽康护】。北京失能远程康复电话

远程康复就选惠泽健康。，提出了一种新的基于BP神经网络变参数控制方法.通过检测患者训
练时力、加速度、速度、位置等的变化,采用BP神经网络自动调整从端控制参数,从而消除了系统
的不稳定性和减少了对系统平滑性的影响,并具有很强的鲁棒性.分析和仿真试验结果表明,此方法
与传统的控制方法相比,可有效地克服患者因肌肉痉挛带来的干扰并具有较好的稳定性和平滑性.
基于变参数的远程康复训练机器人神经网络控制，远程康复就选惠泽健康。北京失能远程康复电
话深圳骨折术后远程康复推荐【惠泽康护】。

主从式远程康复机器人系统中力反馈的实现设计了一种力觉辅助主从式远程康复训练机器人
系统,该系统由主机械臂和从机械臂构成,二者通过In-ternet网络相连.治疗师在医院操纵主机械臂,
远地从机械臂跟踪治疗师的运动,可以使患者在家或社区康复中心进行康复训练.从机械臂及其控
制器用于引导患肢关节进行安全准确地伸展和运动.主机械臂及其控制器用于远程控制和监测患者
的训练过程,并对输出数据进行分析,评估训练效果.远程康复就选惠泽健康。

通过In-ternet网络相连.治疗师在医院操纵主机械臂,远地从机械臂跟踪治疗师的运动,可以使
患者在家或社区康复中心进行康复训练.从机械臂及其控制器用于引导患肢关节进行安全准确地伸
展和运动.主机械臂及其控制器用于远程控制和监测患者的训练过程,并对输出数据进行分析,评估
训练效果.基于二端口理论和电路等小阻抗模型,设计了力反馈-位置型的控制结构来实现力反馈,
使治疗师可以及时感知到患者训练过程中与机械臂的交互力.在此基础上,建立了一套单自由度远
程康复训练机器人系统,远程康复就选惠泽健康。成都肿瘤术后远程康复就找【惠泽康护】。

社区远程康复服务模式对脑卒中病人肢体功能康复的影响[目的]探讨开展社区远程康复服务
对脑卒中病人肢体功能康复的影响.[方法]选取86例从同一卒中单元出院的脑卒中病人,将自愿直
接转入康复科继续治的设为对照组,自愿直接进入社区康复管理的设为试验组,对照组采用常规康
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复治及护理,试验组实施社区远程康复服务,在病人入组第1天,发病后第60天,发病后第90天分别采
用Fugl-Meyer运动功能量表及改良Barthel指数量表对病人进行评定.远程康复就选惠泽健康。上
海骨科术后远程康复推荐【惠泽康护】。北京失能远程康复电话

杭州儿童术后远程康复推荐【惠泽康护】。北京失能远程康复电话

CamShift算法是一种基于目标颜色特征的跟踪方法,由于鲁棒性好、速度快、计算量少等的特
点而被使用。由于CamShift跟踪算法的搜索窗口是自适应变化的,为了增强跟踪效果,本文
对CamShift算法进行了改进,增加了一个矩形跟踪框,使得跟踪效果更好。但是当出现遮挡
时,CamShift算法的跟踪效果不好,需要对算法进行改进。因此,在基于视频的人体上肢运动跟踪里,
本文在保留Camshift跟踪算法的优点并改进其缺点的基础上,提出了一种改进的人体上肢运动跟踪
算法。远程康复就选惠泽健康。北京失能远程康复电话


